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SL9 SLAM RTK

SL9 SLAM RTK taczy precyzyjne pozycjonowanie GNSS
z najnowoczesniejszg technologig SLAM, eliminujgc

ograniczenia przestrzenne tradycyjnymi odbiornikami GPS

Niezaleznie od tego,czy pomiaru dokonujemy miedzy
budynkami, w gestych lasach, czy wewnatrz
pomieszczen, SL9 gwarantuje
niezawodne i precyzyjne pomiary, redefiniujgc wydajnosé

i wszechstronno$c¢ pracy w terenie.
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Intuicyjny

Interfejs dotykowy HD.

tatwy w obstudze2,8-calowy
ekran dotykowy
zapewniajgcy
bezproblemowg prace w

terenie.

Bateria

Kompaktowy

60-sekundowa ciggtosc¢ zasilania
podczas wymiany
baterii.




Cechy

Nowy pomiar obrazu potgczony z technologig
Kamera HD SL9 jest potaczona z danymi SLAM do wizualnego pomiaru
bezkontaktowego.Dzieki oprogramowaniu Satsurv uzytkownicy muszg jedynie
wybra¢ punkt docelowy na obrazie,aby obliczy¢ jego wspétrzedne 3D w czasie
rzeczywistym, z doktadnoscig od 2 do 5 centymetréw w zasiegu 15 metrow.
Technologia fuzji w dowolnym miejscu
Gdy SL9 jest uzywany w trybie odbiornika RTK do pomiaru i urzagdzenie znajdzie
sie w obszarze o stabym sygnale GNSS lub w ogéle go nie ma, konwencjonalna
Metoda RTK nie bedzie dziata¢ prawidtowo.
SL9 bedzie obliczat odwrotne wspoétrzedne punktu RTK z danych LIDAR i
SLAM.Tatechnologia utrzymuje precyzje 5cm w ciggu10 minut bez sygnatéw
satelitarnych.

Obliczanie objetosci

Oprogramowanie Satsurv,bazujgce na wydajnej technologii przetwarzania chmur
punktéw na systemie Android,moze w krétkim czasie dostarcza¢ uzytkownikom
tréjwymiarowe dane terenowe i oblicza¢ objeto$¢ robot ziemnych przy uzyciu

prostych operacji.

Uktad wspotrzednych

SL9 umozliwia ptynne przejscie miedzy warunkami zewnetrznymi i wewnetrznymi
dzieki zastosowaniu ujednoliconego uktadu wspotrzednych.
Umozliwia bezposredni eksport danych punktowych w chmurze BLH lub NEZ,
oferujgc uzytkownikom kompleksowe rozwigzanie typu,wszystko w
jednym”,umozliwiajgce prace w terenie i w biurze.

Silny sygnat i wysokiej jakosci dane

Petne $ledzenie konstelacji (GPS/Galileo/GLONASS/BeiDou/NAV-IC) ze zwiekszong

odpornoscig sygnatu w zabudowach miejskich. Konwergencja
BDSB2b+GalileoHAS+QZSSL6 dla niezawodnosci na poziomie centymetréw bez stacji
bazowych.




Oprogramowanie

Satsurv

Profesjonalne oprogramowanie pomiarowe

Satsurv taczy wydajne przetwarzanie chmur punktéw i obrazéw z silnikami CAD i
rzeczywistymi,oferujac obliczenie chmur punktéw w czasie
rzeczywistym,doktadne mapy cieplne i intuicyjng obstuge podczas prac

terenowych i planowych.

Sat Lidar

Przetwarzaj dane za pomocg Sat-LiDAR dla wartosci<2cm i doktadnosci
<1cm.Oprogramowanie obstuguje analize wykopdw tunelowych,

monitorowanie postepow i kontroli prac.

Wspomaga réwniez projekty renowacyjne,zapewniajgc przekroje

poprzeczne,plany i elewacje.

Aplikacje

Pototwarte
~Srodowisko

B

SL9 sprawdza sie w trudnych
warunkach, takich jak pod okapami,
gestymi lasami i miejskiej
zabudowie,gdzie tradycyjne RTK ma
problemy.Znacznie poprawia
wydajnos¢ w lesnictwie i zbieraniu
danych.

—

Obiekt3p # 11

““ Mapowanie

SL9 doskonale nadaje sig¢ do stosowania

wewnatrz i na zewnatrz budynkéw, z
tatwoscig radzi sobie ze skanowaniem
chmur punktéw,dzigki czemu swietnie
sprawdza sie na parkingach
podziemnych,w tunelach miejskich i

obiektach dziedzictwa kulturowego.

Inzynieria

Od fasad budynkéw w planowaniu
urbanistycznym,

po roboty ziemne przy drogach i ocenie
objetosci wydobycia,technologia
chmury punktéw SL9 usprawnia
zbieranie danych na

Potrzeby réznych projektéw inzynieryjnych.



Dwa tryby pracy

Zachowuje precyzje tradycyjnych
pomiaréw za pomoca tyczki
Do zbierania danych.

Ciesz sie elastycznoscig obstugi
recznej, idealnej do wydajnego
zbierania chmur punktéw SLAM w
przestrzeniach ziemnych i podziemnych.
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Specyfikacje

Kanaty

1408

Sygnat GNSS

GPS:L1C/A,L1C,L2P(Y),L2C

L5BDS:B11.B21,B31.B1C.B2a

B2bG GLONASS: [1,12,13

GALIl Fo:F1 F5a FAh F6

QZsSs:11,12,15

GNSS L6NavIC:L5
Konfiguracja SBAS:111215
DDD:D')I—\ DDD'ER HAS
Format wyjsciowy ASCHNMEA.
Szybkos¢ wyjsciowa 0183,binarny1Hz~20H;
Eormat statyka GNSRi RTC
Ivs 1 M2 X RTCM3 X
Kimematykar Ead =
System
Konfiguracja Tryb sieciowy VRS, FRPVMAC, ProtoROINTRIP
System timox
Pamigé Pamie¢ ROM o pojemnosci 512GB
Wysoka precyzja
<, 0 T TU,0 PPATRVIS TV. O TN+ U0 PPITRIVIS 7.0 THIT =1 PPpITT
Statyka PPK R .
NIVISTV. IO TPPTITRIVIS T TUTTTI]
PPP
L. . . VWysoKoscZucm
Réznica kodéw
Doktadnosci P ) nie H:+0,25m+1ppmRMS |V:+0,5m+1ppmRMSSBAS:0,5m(H),0,85m(V)
GNSS
H:8mm+1ppmRMSV:15mm+1plpmRMSCzas inicjalizacji: Zwykle<10s
Wydajnos¢ badania Niezawodnos¢ inicjalizacii:Zwykle>99,9%8mm-+0,3mm/°pochylenia
Obraz AR
\Wspiera
Pomiar obrazu Pojedyncze zdjgcie moze zawiera¢ wspoétrzedne wielu punktéw z doktadnoscig
wiekszg niz 5cm wpromieniul5metrow[3]
Pomiar bez GNSS Po utracie sygnatu satelitarnego doktadno$é pomiaru wynoszaca 5cm moze by¢
QOcena doktadnosci w czasie gwarantowana przez 10 minut lub w promieniu dziatania wynoszacym 100 m.[4]
rzeczywistym .
Wspiera
Kamera
3 profesjonalne kamery DualHD
Funkcjonalno$¢
Ohshuga Sledzenia AR nomiary obrazu adlegiosci
ndamera T

Skaner laserowy

Zakres

Klasyfikacja

~ ~, ) ~ )

Klasa 1bezpieczna dla aczu

Pole widzenia

Wysokosé:160° Pion:59°

NOS

Qdswiezanie

200Hz

Interfejs wejscia/wyjscia Par tUSB typu C;Por anteny SMA;Gniazda karty Nano SIM TDD-| TE
Sie¢ EDD-LTE.GSMIEEE802.11a/b/g/n/
Komunikacja WiFi ac/ax,2,4GHz/5GHz.hotspotWi-Fi
Bluetooth Bluetooth5.2
Moc: 0,5 W/1 W Regulowana czestotliwo$é: 410 MHz~470 MHz
Protokét: HI-TARGET, TRIMTALK450S, TRIMMARK 11, SATEL-3AS,
AL 4 radicUHE

TRANSEOT itp.Kanat:116(16 skalowalnych)

Libelle Elektroniczna libella Obstuguje
Jednostka IMU wbudowany,precyzyjny modut IMU.
Panel Przycisk fizyczny Pojedynczy przycisk.
sterowania Wyswi ZLED . : ) . o -
Ekran dotykowy przekatnej 2,8cala i rozdzielczosci 480x640 pikseli. Tryb doktadnosci,
Zaalensovane NFC; WebUtaktuatizacia przez dysku U
Aplikacja izaci i i
Aplikacja p ] Aktualizacja online,zdalne sterowanie
.Bateria litowa,obstuguj obstuguj wymiany
Moc[5]
octd] Na biezoco.RTK rover(UHF/komérkowy):do10godzin|TrybSLAM:do5godzin.
Fizyczne Szybkie tadowanie USB 45 W, w petni natadowane w 2Godziny
Rozmiar 134 4mmx109.9mm:
Wagalpylosz\ilgol +-68kg-1R64
Srodowisko t00%bezkondensaci
Fenmpracy
-20°C~+55°C
Tem.przechowywania
JUwaga:

-40°C~+70°C



[1] Doktadno$¢ pomiaru,precyzja,niezawodnos$¢ i czas inicjalizacji zalezg od réznych czynnikéw,w tym kata nachylenia,liczby satelitdw,rozktadu geometrycznego,czasuo
bserwacji,warunkéw atmosferycznych i walidacji wielo$ciezkowej itp. Dane uzyskano w warunkach normalnych.

121 Niereguralne operacje,takie jak szybkie obroty i wibracje o duzej intensywnosci,moga mie¢ wptyw na doktadno$¢ nawigacji bezwtadnosciowej.

131 Wyniki przedstawiajg doktadno$¢ uzyskang w scenariuszach laboratoryjnych, przy czym niektére scenariusze moga wykazywac odchylenia od doktadnosci.

41 Wyniki przedstawiajg doktadno$¢ uzyskang w scenariuszach laboratoryjnych,przyczym niektére scenariusze mogg mie¢ odchylenia od doktadnosci; 10minut lub promien
aktywnosci100m,zaleznosci od tego,co nastgpi wczesniej.

5] Czas pracy baterii zalezy od $rodowiska pracy,temperatury
pracy i zywotnosci baterii.Opisy i specyfikacje mogg ulec zmianie
bez powiadomienia.



